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PROCESSO SELETIVO SIMPLIFICADO
CRONOGRAMA

Edital n°. 012/2025/ DDP, de 23 de abril de 2025.
Area/Subéarea de conhecimento: Engenharia Elétrica / Automacdo Eletrénica de Processos Elétricos e

Industriais.

Processo: 23080.017167/2025-29

DAS PROVAS (Prova Didatica — peso 2; Prova de titulos — peso 1.)

Data Atividade Local
Sala B020,
13/05/2025 | 08h20min - Instalagdo dos Trabalhos Sede Admlnlstr_atlva
Rua Engenheiro Udo
Deeke, 485, Salto Norte
Inicio do sorteio do ponto para a Prova Didatica, por ordem de
inscricdo, em intervalos de 1 hora. Entrega pelo candidato do | Sala B020,
13/05/2025 Curriculum Vitae (Plataforma Lattes) documentado. Sede Admlnlstr_atlva
Rua Engenheiro Udo
13/05/2025 - 08h20min — Humberto Cunha de Oliveira. Deeke, 485, Salto Norte
13/05/2025 | 09h00min - Inicio da Prova de Titulos pela Banca Examinadora. | Reunido da Banca
Inicio da Prova didatica por ordem de inscricao:
Sala A307.1,
14/05/2025 14/05/2025 - 08h20min — Humberto Cunha de Oliveira. Sede Agademlca
Rua Joao Pessoa, 2750,
Observagao: A prova didatica tera duragéo de 40 a 50 minutos | Velha
(Art. 31 - Port. 154/GR/2019).
15/05/2025 | 09h - DIVULGACAO DE RESULTADO PRELIMINAR No link:
(cac.blumenau.ufsc.br)
Observacoes:

1. Este cronograma foi elaborado pelo Departamento de Engenharia de Controle, Automacdo e
As duvidas sobre este cronograma deverdo ser encaminhadas para o e-mail:

cac.bnu@contato.ufsc.br.

Computacéo.

2. Recursos disponiveis: quadro branco e projetor multimidia.

Pontos para a prova didatica.

1. Motores elétricos, partida de motores, partida eletronicas (inversor e soft-starter);

2. Utilizacéo de transformadas para a analise de sinais e sistemas continuos e discretos. Transformada de
Laplace e Transformada Z;

3. Anadlise da resposta de sistemas lineares: sistemas de primeira e segunda ordem; influéncia de polos e
zeros na resposta de Sistemas Lineares Continuos e Discretos;

4. Sistemas a Eventos Discretos: conceituacao, classificagcdo, propriedades, exemplos;

5. Modelagem de Sistemas Automatizados: Redes de Petri.
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